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Correction de 1’exercice 1.
(1)
ZT; \ k 0 1 2
o = 1
z1=21] 0 1/2
0
T = 3 0

TABLE 1. Différences divisées de f.

Pour calculer le polynéme sous la forme de Newton, on détermine tout d’abord les différences divisées
flziy -y Titx) données dans le tableau [l Ensuite, on n’utilise plus que les différences divisées qui sont
encadrées et le polynéme interpolateur de degré 2, I, f°, est donné par la formule :

L fO(z) = Zf[xo,...,xi](x—xo)...(x—xi_l). (1)

Ici, on a donc :
o fO(z) = flao] + flwo, 1] (x — w0) + flxo, 21, ) (x — 20 ) (x — 11).
On a successivement
r—x9g=x—1,
(x —xo)(x —21) = 2% — 32+ 2.

Apres calculs, il vient :
Hof°(z) = 1/22* —5/2x + 3. (2)

(2) On peut aussi écrire le polynome Iz O sous forme factorisée. Si on rappelle ce qui a été admis dans
I’énoncé, on a donc

I f(z) =1/2 (x - 2) (z = 3),
Lf'(z)=—(x—1)(z-3),
My f?(z) =1/2 (x — 1) (2 — 2).
On reconnait alors les différents polynémes de Lagrange I; donnés par
L r — Tk
li(x) = .
i(x) H T — Tk
k=0
k#i




Cela est tout & fait normal, car on a imposé & chaque polynéme II, f* d’étre de degré au plus n = 2 et
de valoir 1 en z; et 0 ailleurs, ce qui est exactement la caractéristique de chacun des ;!

(3) On trouve aprés calculs
o f°(3/2) = 3/8.

Correction de 1’exercice 2.
Voir [jbjnmdunod03|.
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